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1. пОЯСНИТЕЛЬНАЯ  ЗАПИСКА
Тест предназначен для студентов 4 курса. 
Вопросы подобраны таким образом, чтобы можно было проверить подготовку студентов по усвоению соответствующих знаний и умений  изученной дисциплины. 
Предлагается пакет тестовых заданий по оценке качества подготовки студентов. Пакет содержит  проверочные тесты, с помощью которых преподаватель может проверить качество усвоения пройденного материала: 

· часть А – 80 заданий с кратким ответом – проверка теоретических знаний (задания закрытого типа); 

· часть B – комплексный практический тест с 20-ю заданиями открытого типа;

· часть C – комплексный практический тест с 8-мя заданиями открытого развернутого типа. 
Часть А (проверка теоретических знаний) - информационный тест, включающий в себя 80 заданий.  

Часть А тестового задания включает в себя:
· выбор правильного ответа;

· множественный выбор; 

· установление соответствия;

· установление правильной последовательности;

· закончить предложение. 

За каждый правильный ответ – 2 балла.

Максимальное количество баллов – 40.
Часть B (проверка практических знаний и умений) - комплексный практический тест, включающий в себя 20 заданий открытого типа со свободным ответом.
За каждый правильный ответ – 2 баллов.

Максимальное количество баллов – 40.
Часть C (проверка практических знаний и умений) - комплексный практический тест (письменное задание), включающий в себя 8 задания повышенного уровня сложности открытого типа с развернутым ответом.
За каждый правильный ответ – 10 баллов.

Максимальное количество баллов – 20.
2. Знания, умения по окончанию изучения дисциплины
В результате освоения дисциплины обучающийся должен уметь:
· выбирать и рассчитывать схемы включения светодиодов;

· рассчитывать углы обзора видеокамер;

- выполнять геометрические построения для расчета характеристик объектива камеры наблюдения и расстояний между самолетами с помощью системы машинного зрения;

- выполнять геометрические построения для расчета - разрабатывать программы на языке ассемблера;

- добавлять и удалять проксими - карты с помощью ЖКИ-клавиатуры и программы DloadX;

    - управлять стендом «Умный дом»;

 - решать задачи операторным методом;
 - определять передаточные функции звеньев и систем автоматического управления (САУ);

- строить частотные характеристики звеньев и систем автоматического управления;
 - исследовать устойчивость и качественные показатели систем автоматического управления.

В результате освоения дисциплины обучающийся должен знать:
- характеристики светодиодов;

- методы управления стендом «Умный дом»;

- этапы развития автоматизированных систем управления технологическим процессом;

- функциональные возможности современных SCADA-программ;

- классификацию технологических процессов и систем автоматизации;
        - типовые динамические звенья САУ, их соединения в системы,  передаточные функции и амплитудо-фазо-частотные (АФЧХ) и логарифмические амплитудо-фазо-частотные характеристики (ЛАХ) и (ЛФХ) звеньев и систем;
- критерии устойчивости систем: Рауса-Гурвица, Михайлова, Найквиста и логарифмический;

- качественные показатели САУ.
3. Тестовые задания
Часть А
1. Какая наука рассматривает общие закономерности процессов управления в различных системах?

а) автоматика

б) автоматизация

в) механизация

г) кибернетика

2. Что такое устройство управления?

а) совокупность устройств для преобразования энергии

б) техническое устройство, для достижения функционирования которого необходимы специально организованные воздействия

в) совокупность устройств, с помощью которых осуществляется управление главным технологическим параметром

г) устройство, предназначенное для обобщения результатов 

3. Какой принцип управления применяется в разомкнутых системах?

а) управление по отклонению

б) управление по возмущению

в) комбинированный  

г) информационный

4. Какой принцип управления применяется в замкнутых системах?

а) управление по отклонению

б) управление по возмущению

в) комбинированный  

г) информационный

5. Какими операциями заменяют в операторной форме операции дифференцирования, интегрирования?

а) алгебраическими

б) графическими

в) арифметическими

г) геометрическим

6. Над чем совершается действие при решении дифференциального уравнения операторным методом? 

а) оригиналами

б) изображениями 

в) исходными функциями

г) желаемыми функциями

7. Передаточная функция звена – это

а) отношение оригинала выходной величины к оригиналу входной

б) отношение оригинала входной величины к оригиналу выходной

в) отношение изображения выходной величины к изображению входной

г) отношение изображения входной величины к изображению выходной

8. Восстановите последовательность цепочки рассмотрения типовых звеньев

	А
	Определение звена

	Б
	Составление дифференциального уравнения звена 

	В
	Составление дифференциального уравнения звена в операторной форме

	Г
	Нахождение передаточной функции звена

	Д
	Построение амплитудо-фазочастотной характеристики звена (АФЧХ)

	Е
	Построение логарифмических амплитудо и фазо частотных характеристик звена (ЛАХ и ЛФХ)

	Ж
	Примеры звена


9. Установите соответствие передаточной функции типовому звену

	Типовое звено
	
	Передаточная функция

	1.
	Усилительное
	
	А
	K

	2.
	Апериодическое
	
	Б
	К/(T*P+1)

	3.
	Колебательное
	
	В
	K/(T22*P2+ T1*P +1)

	4.
	Интегрирующее
	
	Г
	K/P

	5
	Дифференцирующее
	
	Д
	K*P


10. Что такое амплитудо–фазочастотная характеристика (АФЧХ) звена?

а) зависимость значения амплитуды синусоидальных колебаний от частоты

б) зависимость амплитуды и фазы синусоидальных колебаний от частоты;

в) зависимость разности фаз синусоидальных колебаний между его входными и выходными колебаниями.

г) зависимость разности фаз синусоидальных колебаний от частоты

11. Укажите передаточную функцию интегрирующего звена 

а) K/(T22*Р2+ T1*P +1)
б) K*Р

в) K
г) K/P
12. Установите соответствие амплитудо-фазочастотной характеристики (АФЧХ) типовому звену

	Типовое звено
	
	АФЧХ

	1.
	Усилительное
	
	А
	[image: image26.emf]

	2.
	Апериодическое
	
	Б
	[image: image27.emf]

	3.
	Колебательное
	
	В
	[image: image28.emf]

	4.
	Интегрирующее
	
	Г
	[image: image29.emf]

	5
	Дифференцирующее
	
	
	[image: image30.emf]


13. Укажите передаточную функцию колебательного звена 

а) K/(T22*Р2+ T1*P +1)

б) K*Р

в) K
г) K/P
14. Укажите передаточную функцию апериодического звена 

а) K/(T22*Р2+ T1*P +1)

б) K*Р

в) K/(Tp+1)
г) K/P
15. Укажите передаточную функцию дифференцирующего звена 

а) K/(T22*Р2+ T1*P +1)

б) K*Р

в) К

г) K/P
16. Укажите характеристику астатической разомкнутой системы

[image: image31.emf][image: image32.emf][image: image33.emf][image: image34.emf]
                   а)                              б)            в)                 г)

17. Укажите характеристику статической разомкнутой системы

[image: image35.emf][image: image36.emf][image: image37.emf][image: image38.emf]
                   а)                              б)            в)                 г)

18. Какое типовое звено имеет наклон ЛАХ равный (-40) дБ?

а) дифференцирующее

б) колебательное

в) апериодическое

г) интегрирующее

19. Какие типовые звенья имеют наклон ЛАХ равный (-20) дБ?

а) дифференцирующее

б) колебательное

в) апериодическое

г) интегрирующее

д) усилительное

20. Какое типовое звено имеет наклон ЛАХ равный (+20) дБ?

а) дифференцирующее

б) колебательное

в) апериодическое

г) интегрирующее

21. Какое математическое действие нужно выполнить, чтобы получить передаточную функцию параллельно соединенных звеньев?

а) деление

б) умножение

в) сложение

г) вычитание

22. Какое математическое действие нужно выполнить, чтобы получить передаточную функцию последовательно соединенных звеньев?

а) деление

б) умножение

в) сложение

г) вычитание

23. Какими передаточными функциями характеризуется замкнутая система?

а) W(p)

б) Ф(р)

в) К(р)

г) H(р)

24. [image: image39.emf][image: image40.emf][image: image41.emf][image: image42.emf]Укажите логарифмические характеристики усилительного звена

а)                                б)                          в)                               г)

25. Для устойчивой системы, описываемой характеристическим уравнением 4-ого порядка по критерию Рауса – Гурвица необходимо и достаточно, чтобы 

а) все коэффициенты характеристического уравнения были (0

б) все коэффициенты характеристического уравнения были (0

в) малый определитель был (0

г) малый определитель  был (0

д) большой определитель был (0

е) большой определитель был (0

26. Для устойчивой системы, описываемой характеристическим уравнением 2-ого порядка по критерию Рауса – Гурвица необходимо и достаточно, чтобы все коэффициенты были

(0

27. Установите по парное соответствие логарифмических характеристик типовым звеньям

	Типовое звено 
	
	ЛАХ и ЛФК

	1.
	Усилительное
	
	А
	[image: image43.png]




	2.
	Апериодическое
	
	Б
	[image: image44.png]




	3.
	Интегрирующее
	
	В
	[image: image45.png]




	4.
	Дифференцирующее
	
	Г
	[image: image46.png]




	5
	Колебательное
	
	
	[image: image47.png]





28. Установите соответствие по парное соответствие между соединением звеньев в системы и передаточными функциями этих соединений 

	Типовое звено или система
	
	Передаточная функция

	1.
	Последовательное
	
	А


	
[image: image1.wmf](
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	2.
	Параллельное
	
	Б
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	3.
	Встречно параллельное
	
	В
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	4.
	Замкнутая система
	
	Г
	Ф(р) = W(p)]/[1 + W(p)]



	5
	Замкнутая система (по ошибке)
	
	Д
	К(р) = 1/[1+ W(p)]


29. Критерий Рауса - Гурвица это

а) частотный критерий

б) амплитудно-фазовый критерий

в) алгебраический критерий

г) логарифмический критерий

30. Для устойчивой системы 4-ого порядка по критерию Михайлова необходимо и достаточно, чтобы

а) годограф проходил против часовой стрелки

б) годограф проходил по часовой стрелке
в) годограф проходил «n» квадрантов

г) годограф проходил (n – 1) квадрантов

д) «n» определялось по коэффициентам характеристического уравнения

е) «n» соответствовало степени характеристического уравнения

31.  Если годограф Михайлова проходит по часовой стрелке, то разомкнутая система

неустойчивая

32. Система находится на границе устойчивости, если годограф Михайлова проходит через точку с координатами

(0;j0)

33.
 Сколько квадрантов прочерчивает годограф Михайлова для системы, описываемой характеристическим уравнением 3 порядка?

а) два;

б) три;

в) четыре. 

г) пять
34. 
По логарифмическому критерию система устойчива в том случае, если при прохождении ЛАХ через частоту среза

а) ЛФХ по абсолютной величине меньше (-180о)

б) ЛФХ по абсолютной величине больше (-180о)

в) ЛФХ по абсолютной величине составляет(-180)

г) ЛФХ по абсолютной величине равна (-90) 

35. По критерию Найквиста замкнутая система устойчива, если АФЧХ разомкнутой системы не охватывает точку с координатами 

(-1;j0)

36.  По критерию Найквиста определить, устойчива ли замкнутая система по АФЧХ разомкнутой системы нельзя, если АФЧХ проходит через точку с координатами 

(-1;j0)

37. По критерию Найквиста замкнутая система не устойчива, если АФЧХ разомкнутой системы охватывает точку с координатами 

(-1;j0)

38. 
По логарифмическому критерию система устойчива в том случае, если при прохождении ЛФХ через (-180о)

а) амплитуда ЛАХ ≠ 0
б) амплитуда ЛАХ ≥ 0

в) амплитуда ЛАХ ( 0
г) амплитуда ЛАХ ( 0

39. 
Система называется не абсолютно устойчивой, если

а) АФЧХ пересекает ось абсцисс один раз;

б) АФЧХ пересекает ось абсцисс несколько раз;

в) АФЧХ не пересекает ось абсцисс.

г) АФЧХ пересекает ось ординат один раз;

40. Восстановите последовательность нахождения корректирующего устройства по ЛАХ и ЛФХ исходной системы и требованиям качества
	А
	Определение ЛАХ исходной системы

	Б
	Определение ЛАХ желаемой системы

	В
	Определение ЛФХ исходной системы

	Г
	Определение ЛФХ желаемой системы

	Д
	Определение ЛАХ корректирующего звена путем вычитания из ЛАХ желаемой системы ЛАХ исходной 

	Е
	Определение корректирующего устройства по ЛАХ и ЛФХ корректирующего звена


41. 
Как включаются корректирующие звенья в систему?

а) до исполнительного устройства

б) последовательно

в) параллельно

г) после управляющего устройства

д) в качестве обратных связей

е) в качестве элемента сравнения

42. 
Какое корректирующее звено используется в качестве гибкой обратной связи?

а) усилительное

б) дифференцирующее

в) интегрирующее

г) апериодическое

43. 
Какое корректирующее звено используется в качестве жесткой обратной связи?

а) усилительное

б) дифференцирующее

в) интегрирующее

г) апериодическое

44. 
Какие косвенные методы применяются для определения качества процесса регулирования?

а) дифференциальные оценки

б) алгебраические оценки

в) интегральные оценки

г) геометрические

45. Что характеризуется комплексом показателей и интегрально оценивается?

а) оптимизация процессов управления

б) устойчивость системы

в) качество процессов управления

г) надежность работы

46. 
Как при исследовании качества процесса регулирования определить величину перерегулирования?

а) (Хmах  - Х0)

б) [(Хmах  - Х0) /Х0] *100%

в) (Хmах  - Х0) /Х0
г) (Хmах  - Х0)*100%

47. 
Укажите интегральную оценку качества регулирования соответствующую характеристике
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48. 
Укажите интегральную оценку качества регулирования соответствующую характеристике
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49. 
Как при исследовании качества процесса регулирования определить величину максимального отклонения от установившегося значения?

а) (Хmах  - Х0)

б) [(Хmах  - Х0) /Х0] *100%

в) (Хmах  - Х0) /Х0
г) (Хmах  - Х0)*100%

50. 
К какому методу относится определение качества регулирования по распределению корней характеристического уравнения?

а) прямой

б) косвенный

в) алгебраический

г) геометрический

51. Современная АСУТП представляет собой … человеко-машинную систему управления;

     а) одноуровневую;

     б) многоуровневую;

     в) последовательную;

     г) параллельную.

      52.    Нижний уровень программно-аппаратной платформы называется: 

       а) микропроцессорным;

       б) цифровым;

       в) контроллерным;

       г) аналоговым.

53 Как определить  абсолютную погрешность измерений между изображениями двух самолетов:
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54 Установите соответствие между видами объективов и величиной угла обзора

	Вид объектива
	
	Величина угла обзора

	1.
	Узкоугольный 
	
	А
	45°- 90°

	2.
	Широкоугольный 
	
	Б
	11°- 44°

	3.
	Стандартный 
	
	В
	5°- 10°


      55. Полупроводниковый прибор, преобразующий электрический ток непосредственно в световое излучение, называется:

      а) светодиодом;

      б) фотодиодом;

      в) стабилитроном;
      г) тиристором.

    56. Установите соответствие между классификацией технологических процессов и признаками технологических процессов
	Классификация технологических процессов
	
	Признаки технологических процессов

	1.
	По характеру управляемого технологического процесса
	
	А
	Программного управления и оптимального управления

	2.
	По реализуемым алгоритмам 
	
	Б
	Жесткая логика, жесткая программируемая логика, гибкая программируемая логика

	3.
	По гибкости перестройки программы ЦПУ
	
	В
	Позиционные и контурные

	4.
	По характеру перемещений рабочих органов 
	
	С
	Непрерывные, непрерывно-дискретные, дискретные


    57. Восстановите последовательность нахождения реальных углов обзора видеокамеры по вертикали и горизонтали на основании характеристик видеокамеры
	А
	Определение значения угла обзора по горизонтали  рассматриваемого объектива

	Б
	Определение половины максимального линейного размера наблюдаемого объекта

	В
	Определение угла между диагональю прямоугольного поля наблюдения и его горизонтальной стороной

	Г
	Определение расстояния до объекта  наблюдения

	Д
	Определение значения угла обзора по вертикали рассматриваемого объектива


   58. Каждая система автоматизации управления объектом включат в себя:
   а) пульт управления, устройство управления;

   б)  пульт управления, устройство управления, устройство согласования вводов, устройство согласования выводов;

   г) устройство обработки информации, устройство согласования вводов, устройство согласования выводов;

   д) исполнительные органы объекта управления, преобразователи технологической информации, информационные связи.

   59. Восстановите последовательность разработки системы контроля и управления SCADA системы
	А
	Создание  прикладной системы управления для каждого узла

	Б
	Отладка   созданной прикладной программы в режиме эмуляции

	В
	Разработка  архитектуры системы автоматизации в целом

	Г
	Приведение  в соответствие параметров прикладной системы с информацией, которой обменивается устройство нижнего уровня

	Д
	Решение  вопросов, связанных с возможной поддержкой распределения архитектуры, необходимостью введения узлов с “горячим резервированием”


   60. Установите соответствие между программируемыми логическими контроллерами, используемыми в лабораторном стенде «Аэродром ВВС» и их назначением
	Программируемые логические контроллеры (ПЛК)
	
	Назначение ПЛК

	1.
	Процессор связи
	
	А
	Осуществляет обмен информацией и командами с мобильными объектами

	2.
	Видеокоммутатор  
	
	Б
	Осуществляет связь по протоколу ProfiBus и организацию информационного обмена с универсальной ЭВМ

	3.
	Управление мобильными объектами
	
	В
	Принимает от пульта управления полем дискретные команды на выполнение тех или иных действий в системе, анализировать их правомочность

	4.
	Управление полем 
	
	С
	Осуществляет коммутацию аналоговых видеосигналов


   61. Для большинства объективов камер видеонаблюдения справедливо допущение, что вершины преломляющих поверхностей объектива совпадают друг с другом и сливаются в точку. Эта точка называется
    оптическим центром объектива
   62. Площадь объектива, через которую проходит свет, называется

        апертурой.

        63. Автоматизация управления технологическими процессами осуществляется по

        иерархическому принципу

        64. Чувствительность видеокамеры определяют следующие характеристики

        диафрагма объектива, материал, из которой изготовлена линза, характеристики чувствительной матрицы видеокамеры

        65. Расстояние между оптическим центром линз объектива и фокальной плоскостью камеры, называется

        фокусным расстоянием

   66. Межмодульные коммуникации в лабораторном стенде «Аэродром ВВС» происходят по протоколу 

        ProfiBus
   67.Основными оптическими характеристиками светодиода являются:
        а) форма линзы;

        б) сила света;

        в) номинальный прямой ток;

        г) угол обзора;

        д) цвет волны.

   68. По характеру протекания управляемого технологического процесса во времени различают процессы:
        а) непрерывные;
        б) статические;
        в) непрерывно-дискретные;
        г) позиционные;

        д) дискретные.
  69. По характеру перемещений рабочих органов различают системы ЧПУ

       позиционные и контурные
   70. Системы характеризуются малым влияни​ем контролируемых и неконтролируемых величин на ход технологическо​го процесса, а, следовательно, и на критерий автоматизации.
       а) статической оптимизации;
       б) динамической оптимизации;

       в) позиционные;

       г) контурные.

   71.Отношение между апертурой и фокусным расстоянием, выражаемое в целых и дробных величинах, называется
    светосилой.

   72.Объективы характеризуются:
       а) углом обзора;

       б) глубиной резкости;

       в) апертурой;
       г) фокусным расстоянием;

       д) диафрагмой.

    73. Полупроводниковый прибор, состоящий из множества светочувствительных элементов, расположенных в узлах сетки с квадратными ячейками называется 
       матрицей видеокамеры

   74. Основными электрическими характеристиками светодиода являются:

        а) форма линзы;

        б) сила света;

        в) номинальный прямой ток;

        г) угол обзора;

        д) прямое падение напряжения.

   75. Характерной особенностью второго этапа – автоматизация технологических процессов - является 
        внедрение систем телемеханики в управление технологическими     процессами

   76. Системы, реализующие стандартные функции, присущие SCADA-системам верхнего уровня, но ориентированные на решение задач автоматизации в определенной отрасли.
      Micro - SCADA
77. Система если для нее определены и описаны неиспользуемые форматы данных и процедурный интерфейс, что позволяет подключить к ней “внешние”, независимо разработанные компоненты, является
    открытой

   78. Полупроводниковый прибор, преобразующий электрический ток непосредственно в световое излучение, называется
         светодиодом

   79. Подавляющее большинство SCADA-систем реализовано на 

        MS Windows платформах
   80. Системы с гибкой программируемой логикой реализуются на

           а) про​граммируемых контроллерах (ПК);

           б) логических элементах;

           в)  мини или микро ЭВМ;
           г) многофункцио​нальных интегральных микросхемах.

Часть B
1. Какие операции заменяют алгебраическими операциями над числом Р при операторной форме записи дифференциальных уравнений? 
2. Определить передаточную функцию замкнутой системы 
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3. Определить по критерию Рауса – Гурвица устойчива ли система, заданная характеристическим уравнением 5р4 + 8р3 + 3р2 – 9р+11 = 0


4. 
Определить по критерию Михайлова, при каком коэффициенте передачи K система будет находиться на границе устойчивости

0,01p4+ 0,03p3 + 0,8p2+0,9р+К = 0

5. Приведите координаты характерной точки годографа Михайлова для системы, находящейся на границе устойчивости? 
6. Можно ли  по виду АФЧХ разомкнутой системы судить об устойчивости системы в замкнутом состоянии?
7. Каким должен быть угол сдвига фазы разомкнутой системы по логарифмическому критерию на частоте 
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, чтобы замкнутая система была устойчива?
8. Какой должна быть ордината ЛАХ  по логарифмическому критерию, если угол сдвига фазы разомкнутой системы 
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, чтобы замкнутая система была устойчивой
9. Какое корректирующее звено осуществляет жесткую обратную связь?

10. Какое корректирующее звено осуществляет гибкую обратную связь?
11. Определить изменяется ли структура интегрирующего звена при охвате его жесткой обратной связью
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12. Определить изменяется ли структура апериодического звена при охвате его жесткой обратной связью 
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13. Как называется максимальное отклонение
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 регулируемой величины от установившегося значения, выраженное в процентах от заданного значения 
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14. Какая формула соответствует показателю качества переходного процесса – колебательности ?
        15. Что происходит с глубиной резкости при уменьшении диафрагмы объектива?

        16. Какая формула соответствует определению угла наклона интерполирующей прямой? 
17. Определите, каким образом осуществляется стабилизация параметров технологического процесса 
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 18. Определите, каким образом осуществляется стабилизация параметров технологического процесса
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 19. Что может произойти при трехкратном считывании карты?
      20.Каким образом достигается повышение надежности работы SCADA-программы?

21.Глубина резко изображаемого пространства объектива видеокамеры с увеличением расстояния до плоскости наводки
    22. Можно ли  назначать одну и ту же проксими - карту двум пользователям системы «Умный дом»?
          23. Что произойдет при вводе ошибочного кода PIN-код SIM-карты системы «Умный дом»?
       24. Может ли длина управляющего запроса для стенда «Умный дом»    превысить 16 знаков
Часть C
1. Используя операторный метод решить дифференциальное уравнение 
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 описывающее RС цепь относительно напряжения на емкости, если R = 200 Ом, С= 100 мФ, U = 240 В
2. Определить с помощью критерия Рауса – Гурвица устойчива ли система, описываемая характеристическим уравнением
5р4 + 4р3+6р2 + 8р + 2 = 0
3. Определить с помощью критерия Михайлова устойчива ли системы, описываемая характеристическим уравнением 

- 0,7p3 -- 0,5p2+ 028p + 45 = 0 и построить годограф Михайлова 
4. С помощью логарифмического критерия определить, устойчива ли система, построить график и найти запасы устойчивости по амплитуде и фазе, если известна передаточная функция системы

W(p) = K/[p(T1p + 1)(T2p + 1)], 

где К = 100, Т1 = 0,02, Т2 = 0,3
5. Определить, как изменяются параметры и структура указанных звеньев при охвате их гибкой (дифференцирующей) обратной связью 
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где  К1 = 10,  Т1 - 0,2,  Т2 = 0,3.  Тд = 0,1

6. Выбрать и рассчитать схему включения светодиодов и нагрузочный резистор на участке вдоль посадочной полосы между точками 7 и 9, если длина траектории, вдоль которой расположены светодиоды, составляет 32,5 см, а расстояние между двумя соседними светодиодами – 5 см. Напряжение источника питания – 12В, падение напряжения на светодиоде – 2,8 В. Применить последовательно-параллельный способ подключения.
7. Описать алгоритм добавления и удаления проксими – карты с помощью ЖКИ – клавиатуры.
      8. Описать последовательность включения света SPW-220  и голосового сообщения с помощью телефонного управления стендом «Умный дом». 
4. Критерии по выставлению баллов
	Определение количества тестовых вопросов (заданий)

	Количество часов учебной дисциплины согласно учебному плану
	Всего
	Часть А
	Часть В
	Часть С

	≥ 101
	108
	80
	20
	8


	Сводная таблица с критериями баллов

	Части
	Баллы

	А
	60

	B
	30

	C
	10

	Итого (макс. баллы)
	100


	Критерии оценок

	Баллы
	Оценки

	86-100
	5

	71-85
	4

	49-70
	3

	Менее 48 баллов
	перезачет


Время выполнения тестовых заданий: 60 минут астрономического времени. 
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