Государственное бюджетное профессиональное образовательное учреждение

Уфимский колледж радиоэлектроники, телекоммуникаций и безопасности
	
	УТВЕРЖДАЮ

Зам. директора 
_____________ Л.Р. Туктарова

«29» августа 2017 г.


Контрольно-оценочные средства
УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ

	Элементы и узлы периферийных устройств компьютерных систем


название учебной дисциплины

	


Специальность:


	        10.02.02 Информационная безопасность телекоммуникационных систем


(базовая подготовка)

	

	
	СОГЛАСОВАНО

Зав. кафедрой 
_____________ Г.Г.Хакимова
РАЗРАБОТАЛИ:

Преподаватели
_____________ Л.А.Абрамова

_____________ Т.Н.Горцева



Уфа 2017 г.

СОДЕРЖАНИЕ

	
	стр.

	
	

	1. Пояснительная записка
	4

	
	

	2. Знания, умения по окончанию изучения дисциплины
	5

	
	

	3. Тестовые задания
	6

	
	

	4. Критерии по выставлению баллов
	34


1. пОЯСНИТЕЛЬНАЯ  ЗАПИСКА

Тест предназначен для студентов 2 и 3 курсов. 
Вопросы подобраны таким образом, чтобы можно было проверить подготовку студентов по усвоению соответствующих знаний и умений  изученной дисциплины. 
Предлагается пакет тестовых заданий по оценке качества подготовки студентов. Пакет содержит  проверочные тесты, с помощью которых преподаватель может проверить качество усвоения пройденного материала: 

· Часть А – 20 заданий с кратким ответом – проверка теоретических знаний (задания закрытого типа); 

· часть B – комплексный практический тест с 8-ю заданиями открытого типа;

· часть C – комплексный практический тест с 2-мя заданиями открытого развернутого типа. 

С целью проверки знаний и умений  изученной дисциплины  каждый студент получает следующий пакет:

Часть А (проверка теоретических знаний) - информационный тест, включающий в себя 20 заданий.  

Часть А тестового задания включает в себя:

· выбор правильного ответа;

· множественный выбор; 

· установление соответствия;

· установление правильной последовательности;

· закончить предложение. 

За каждый правильный ответ – 2 балла.

Максимальное количество баллов – 40.

Часть B (проверка практических знаний и умений) - комплексный практический тест, включающий в себя 8 заданий открытого типа со свободным ответом.

За каждый правильный ответ – 5 баллов.

Максимальное количество баллов – 40.

Часть C (проверка практических знаний и умений) - комплексный практический тест (письменное задание), включающий в себя 2 задания повышенного уровня сложности открытого типа с развернутым ответом.

За каждый правильный ответ – 10 баллов.

Максимальное количество баллов – 20.

2. Знания, умения по окончанию изучения дисциплины

В результате освоения дисциплины обучающийся должен уметь:

- строить расчётные схемы, составлять уравнение равновесия;
 - определять виды движения элементов конструкций;
 - рассчитывать элементы конструкций на прочность, жесткость при различных видах нагружений;
 - рассчитывать соединения деталей и элементов конструкций механизмов;
 - различать схемы элементов и узлов периферийных устройств компьютерных систем; 

 - строить характеристики элементов и узлов периферийных устройств;

 - рассчитывать основные параметры элементов и узлов периферийных устройств.
В результате освоения дисциплины обучающийся должен знать:

         - законы механического движения и равновесия;
 - методы расчёта элементов конструкции на прочность жесткость, усталость при различных видах нагрузки;
 - методы механических испытаний материалов;
 - справочный материал по выбору материалов и нормативов, обеспечивающих работоспособность, надёжность, долговечность конструкций;
 - конструктивные разновидности, схемные решения, основные характеристики и параметры элементов и узлов периферийных устройств;

 - принцип действия элементов и узлов периферийных устройств. 

3. Тестовые задания
4 семестр

Часть А

1. Абсолютно твердым телом называют тело, которое

а) Деформируется

б) Не деформируется

в) Изменяет свои размеры

г) Изменяет один размер

2. Мера механического действия одного материального тела на другое называется

а) Силой

б) Материальным телом

в) Твердым телом

г) Жестким телом

3. Эффект действия силы на жесткое тело определяется

а) Модулем

б) Направлением

в) Направлением

г) Числовым значением

4. В международной системе (СИ) сила выражается

а) Кг (килограмм)

б) Па (Паскаль)

в) Н (Ньютон)

г) Дж (Джоуль)

5. Системой сил называют – 

а) Совокупность нескольких сил приложенных к телу

б) Тело, на которое действует одна сила

в) Две силы, приложенные к разным телам

г) Силы, не приложенные к телу

6. Заменить заданную силу эквивалентной системой из двух или даже нескольких сил называют

а) Системой силы

б) Разложением силы

в) Заменой силы

г) Сложением сил

7. Модуль равнодействующей силы равен

а) 
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8. Уравнения равновесия плоской системы сходящихся сил имеют вид:

а) 
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г) [image: image8.png]



9. Проекция силы на координатную ось равна

а) 
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10. Аналитическим способом определяется:

а) Масса тела

б) Направление равнодействующей силы

в) Величина 
г) Модуль силы

11. Первая форма уравнений равновесия

а) 
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б) 
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г) 
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12. Момент пары сил измеряют:

а) Кг

б) Н

в) Н(м

г) Па

13. Уменьшится ли коэффициент трения после начала скольжения?

а) не уменьшится

б) в некоторых случаях

в) уменьшится

г) уменьшается в 2 

14. Как распределится сила тяжести по всему объему тела.

а) действует конкретно на одну точку

б) равномерно

в) не равномерно

г) действует на несколько точек

15. Где располагается центр тяжести тела, имеющий оси симметрии?

а) Положения центра тяжести нельзя определить.

б) На оси симметрии

в) не находится на оси симметрии

г) Вне оси симметрии

16. Способность конструкции выдерживать заданную нагрузку не разрушаясь и без появления остаточных деформаций, называют

а) Жесткостью

б) Устойчивостью

в) Прочностью

17. Элементы конструкции длина, которых значительно превышает их поперечные размеры, называют

а) Брусом

б) Оболочкой

в) Массивом

г) Телом

18. Материал изотропен если

а) Имеется химический состав

б) Физико-механические свойства одинаковы

в) Механические свойства различны

г) Физические свойства облегаются

19. Поверхностные силы делятся на
а) Объемные

б) Распределенные

в) Сосредоточенные 

г) Внутренние
20. Метод сечений позволяет определить

а) Поперечные силы

б) Внутренние силовые факторы 

в) Внешние силы

г) Продольные силы

21. Условие прочности при растяжении – сжатии имеет вид:

а) 
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22. Кручение возникает при нагружении бруса

а) Силами

б) Парами сил

в) Реакциями

г) Одной силой

23. Условие прочности при кручении имеет вид

а)  
[image: image20.wmf]]
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24. Элементы конструкций, работающих на изгиб, называют

а) Стержнями

б) Балками

в) Конструкциями

г) Оболочками

25. При изгибе в поперечных сечениях, какие возникают внутренние силы

а) Изгибающий момент 

б) Продольные силы

в) Поперечные силы

г) Крутящий момент

26. Различают два вида электросварки

а) Контактную
б) Электрическую

в) Дуговую 

г) Газовую 
д) Химическую

27. Для защиты, расплавленного метала от вредного воздействия воздуха, применяют

а) Защитные средства

б) Флюсы

в) Азот

г) Кислород

28. Контактная сварка основана на

а) Расплавлении

б) Местном нагреве

в) Сжигании газов

г) Сдавливании

29. Возможно ли соединение разнородных металлов при пайке

а) Нет

б) Да

в) Иногда

г) Только в одном случае

30. По форме профиля резьбы разделяют на

а) Треугольные
б) Прямоугольные

в) Упорные
г) Круглые

д) Квадратные

е) Трапецеидальные

ж) Овальные

Часть B
1.  Рассчитать сумму проекций всех сил системы на ось Oy, если F1 = 28 кН, F2 = 15 кН, F3 = 8 кН, F4 = 24 кН, F5= 30 кН.

[image: image24.png]



А) 2,5 кН;

Б) 14 кН;

В) 18,5 кН;

Г) 60,5 кН.

2. Найдите момент уравновешивающей пары сил.
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А) -0,4 Н∙м;
Б) 0,4 Н∙м;
В) -0,8 Н∙м;
Г) 0,8 Н∙м.

3. Автомобиль движется по арочному мосту согласно уравнению S = 12t. Определить полное ускорение автомобиля, если радиус моста r = 100 м, время движения t= 5 с.

А) a = 1,44 м/c2
Б) a = 0,12 м/c2
В) a = 0,6 м/c2
Г) a = 36 м/c2
4. Под действием постоянной силы материальная точка массой 5 кг приобрела скорость 12 м/с за 6 с. Определить силу, действующую на точку.

А)5 Н

Б) 10 Н

В) 15 Н

Г) 20 Н

5. К двум материальным точкам приложены одинаковые силы. Масса точек m1 = 30 кг и m2 = 90кг. Сравнить величины полученных ускорений.

А) 1:2

Б) 1:3

В) 3:1

Г) 4:1

6. Вагон массой 680 кг катится равномерно по горизонтальному пути и проходит 15 м. Чему равна работа силы тяжести?

А) 10 200 Дж

Б) 1000 062 Дж

В) 0 Дж

Г) 125 000 Дж

7. Мощность токарного станка 1,5 кВт. Обточка детали производится за 3 мин. КПД станка 0,8. Определить работу, совершаемую при обточке.

А) 270 кДж

Б) 216 кДж

В) 4500 кДж

Г) 3600 кДж

8. Для бруса рассчитать наибольшую продольную силу, возникшую в поперечном сечении.
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А) 70 кН

Б) 130 кН

В) 110 кН

Г) 200 кН

9. Определить величину поперечной силы в сечении 1-1.

[image: image27.png]



А) ↑ 42 кН
Б) ↑ 35 кН
В) ↓ 60 кН
Г) ↑ 95 кН

10. Выбрать формулу для расчёта изгибающего момента в сечении 3-3.

[image: image28.png]



А) +m1 + F1(z3 – 2) – F3(z – 2)

Б) – m1- F1(z3 -2)

В) –m1 – F1(z3 – 2) + F2(z3 – 4)

Г) –m1 – F1(z3 – 4) + F2(z3 -4)

Часть C
1. Одноопорная (защемленная) балка нагружена сосредоточенными силами и парой сил (рис. 1). Определить реакции заделки.
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Ответ: 
2.Дана схема нагружения и размеры бруса до деформации. Брус защемлен, определить перемещение свободного конца. 

[image: image30.jpg]



Ответ: 

3.Ведущий вал цилиндрической фрикционной передачи, схема которой изображена на рисунке, вращается с частотой вращения [image: image32.png]


= 1400 об/мин, а ведомый с [image: image34.png]


= 400 об/мин. Межосевое расстояние передачи A=450 мм. Определить, пренебрегая скольжением, передаточное число, вычислить диаметры катков и их окружную скорость.

[image: image35.jpg]



Ответ: 

6 семестр
Часть А

1. Укажите характеристику датчика

[image: image36.png]s





а)                   б)                   в)               г) 

2. Укажите динамический коэффициент преобразования

а) 
[image: image37.wmf]х

у


б) dу/dх

в) (dу/dх/)/(у/х) 

г) (у/х)/(dу/dх)

3. Укажите относительную погрешность

а) у1-у

б) (dу/ymax)*100%

в) (dу/y)*100%

г) (у/х)*100%

4. Как называется обратная связь, если она не зависит от времени?

а) гибкая

б) жесткая

в) положительная

г) отрицательная

5. Укажите колебательный режим работ элемента

[image: image38.png]¥





а)                   б)                 в)                   г)

6. Какие датчики называется генераторными?

а) активные

б) пассивные

в) параметрические

г) чувствительные

7. На основе какого датчика построен сортировочный автомат?

а) однопредельного

б) двухпредельного

в) трехпредельного

в) многопредельного

8. Что характерно в контактных датчиках для контактов, изготовленных из платины и золота?

а) большая твёрдость

б) не окисляются в атмосферных условиях

в) устойчивость против коррозии

г) механическая прочность

9. Почему для сигнализации в контактных датчиках используются неоновые лампочки?

а) потребляют меньшую мощность

б) имеют меньшие габариты

в) более дешёвые

г) более чувствительные

10. Укажите форму каркаса для функции Uвых = сх2
[image: image39.png]



            а)                           б)                    в)                           г)

11. Укажите способ получения ступенчатого потенциометра

а) ступенчатый каскад с разным шагом намотки

б) каркас с постоянной высотой и единым шагом намотки

в) каркас с постоянной высотой и разным шагом намотки

г) шунтирование отдельных участков емкостями

д) шунтирование отдельных участков резисторами

е) ступенчатый каскад с единым шагом намотки

12. Укажите материал, применяемый для изготовления движка потенциометрического датчика

а) палладий-иридий 

б) палладий-серебро

в) платина-иридий

г) константан, манганин

д) палладий-иридий - серебро

е) гетинакс - текстолит, пресс – порошки

13. Укажите цепь преобразования в индуктивном датчике

а) Р → ( → µ → Rм → L → Z → I
б) F → ( → Rм → L → XL → Z→ I
в) F → (→ Rм → C → Xc → Z → I
г) Р → ( → µ → Rм → ХL → Z → I
14. Укажите формулу чувствительности магнитоупругого датчика

а) (dZ/Z)/dI/I
б) (dR/R)/dI/I

в) (dµ/µ)/dI/I

г) dR/R)/(dµ/µ)/

15. Восстановите последовательность преобразования в магнитоупругом датчике

	А
	Механическая сила

	Б
	Напряжение материала

	В
	Магнитная проницаемость

	Г
	Магнитное сопротивление

	Д
	Индуктивное сопротивление

	Е
	Индуктивность

	Ж
	Полное сопротивление

	З
	Сила тока


Ответ: 

16. Укажите характеристику одинарного индуктивного датчика

[image: image40.png]



а)                    б)                     в)                       г)

17. Укажите схему дифференциального индуктивного датчика
[image: image41.png]



а)                  б)                        в)                            г)

18. От чего зависит величина термо–ЭДС термоэлектрического датчика?

а) от материала термоэлектродов

б) от размеров термоэлектродов

в) от включения измерительных приборов

г) от чувствительности измерительных приборов

19. Укажите процентное содержание платины и родия в образцовой термопаре термоэлектрического датчика

а) 50% платины и 50% родия

б) 90% платины и 10% родия

в) 70% платины и 30% родия

г) 94% платины и 6% родия

20. Установите соответствие материал термопары измеряемой температуре 

	Материал 
	
	Температура в градусах Цельсия

	1.
	Платина+родий - платина
	
	А
	1300

	2.
	хромель - алюмель
	
	Б
	800

	3.
	хромель - копель
	
	В
	600

	4.
	Медь - копель
	
	Г
	400

	5
	Железо - копель
	
	Д
	350

	6
	Вольфрам - молибден
	
	Е
	2000


Ответ: 

21. Укажите формулу тензочувствительность - Sд
а) (d(/()/(dl/l) 

б) (dR/R)/(dl/l)

в) (dr/г)/(dl/l)

г) (dµ/µ)/dI/I
22. Укажите материал, применяемый для изготовления полупроводникового тензодатчика

а) константан, манганин

б) германий, антимонид галлия

в) графит - тонкий кварцевый песок-смола

г) германий, антимонид индия

д) кремний, фосфид индия

е) золото-серебрянные, нержавеющие сплавы

ж) кремний, фосфид галлия

з) манганин, нихром

23. Какие тензодатчики вырезаются в виде брусков

а) проволочные

б) фольговые

в) тензолитовые

г) кристаллические полупроводниковые

24. Установите соответствие материала тензодатчика виду тензодатчика

	Вид 
	
	Материал

	1.
	Проволочный
	
	А
	константан, манганин, нихром

	2.
	Фольговый
	
	Б
	золото-серебрянные, нержавеющие сплавы

	3.
	Тензолитовый
	
	В
	графит - тонкий кварцевый песок-смола

	4.
	Кристаллический полупроводниковый
	
	Г
	германий, антимонид индия

кремний, фосфид галлия


Ответ: 

25. Укажите недостатки тензолитовых тензодатчиков

а) малая величина относительного изменения сопротивления

б) малая механическая прочность

в) температурная погрешность

г) малая величина пьезомодуля

26. Чему равна емкость датчика по типу плоского конденсатора

а) S/(d - ()

б) S(n - 1)а/d*180

в) /[2 ln(d2/d1)] 

г) (Н+(еж - 1)h)/[2ln (d2/d1)]

27. Чему равна чувствительность датчика для измерения уровня жидкости?

а) S/(d - ()2
б) Smax(n - 1)/d*180

в) е/[2ln (d2/d1)]

г) (еж - 1)/[2ln (d2/d1)]

28. Установите попарное соответствие емкостного датчика и формулы его чувствительности 

	Емкостной датчик
	
	Формула чувствительности

	1.
	По типу плоского конденсатора
	
	А
	S/(d - ()2

	2.
	Угловых перемещений
	
	Б
	Smax(n - 1)/(d*180)

	3.
	Цилиндрический
	
	В
	е/[2ln (d2/d1)]

	4.
	измерения уровня жидкости
	
	Г
	(еж - 1)/[2ln (d2/d1)]


Ответ: 1.А, 2 Б, 3 В, 4Г

29. Как увеличить емкость плоскопараллельного конденсатора?

а) уменьшением S и уменьшением d
б) увеличением S и увеличением d
в) увеличением S и d
г) уменьшением S и d
30. На чем основан принцип действия пьезорезистивных усилителей

а) на гистерезисном характере зависимости переменного тока

б) на эффекте взаимодействия упругих волн

в) на использовании пьезоэффекта, механического резонанса и зависимостью сопротивления керамического материала от давления

г) на эффекте взаимодействия электронов и фотонов

31. Какая форма резонатора акустического датчика даёт возможность получения продольных колебаний?

а) диски

б) прямоугольные бруски 

в) цилиндры

г) кольца

32. В струнном датчике резонансная частота при увеличении силы натяжения струны 

Ответ: увеличивается

33. Укажите материалы контактов электромагнитных реле, применяемых при больших токах

а) фосфоритная бронза

б) вольфрам, платина-иридий

в) медь, металлокерамика

г) золото, палладий

34. Укажите, как должна располагаться механическая характеристика нейтрального реле относительно тяговой

а) намного ниже

б) намного выше

в) выше, но с касанием в одной точке

г) ниже, но с касанием в одной точке 

35. Укажите схему электродинамического реле 
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а)                        б)                           в)                           г)

36.Принцип действия какого реле основан на тепловом действии электрического тока?

а) биметаллическое реле

б) магнитоэлектрическое реле

в) электродинамическое реле

г) индукционное реле

37. Какие виды настройки контактов поляризованного реле существуют?

а) однопозиционная 

б) однопозиционная с преобладанием

в) двухпозиционная 

г) двухпозиционная с преобладанием

д) трехпозиционная

е) трехпозиционная с преобладанием

38. Укажите характеристику МУ с параллельным включением нагрузки

I~                         I~                         I~                        I~
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39. Укажите недостатки сердечников МУ изготовленных из оксидных ферромагнетиков

а) низкие магнитные свойства

б) чувствительность к механическим воздействиям

в) дороговизна

г) чувствительность к атмосферным явлениям

40. Установите соответствие формулы - коэффициенту 

	Коэффициент
	
	Формула

	1.
	Усиления по току
	
	А
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	2.
	Усиления по напряжению
	
	Б
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	3.
	Усиления по мощности 
	
	В
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	4.
	Кратности тока в нагрузке
	
	Г
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Ответ: 

41. Какие сердечники применяются для мощных магнитных усилителей?

а) торроидальных

б) О-образные

в) П-образные

г) Ш-образные

42. Укажите схему магнитного усилителя с внешней обратной связью по напряжению
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43. Укажите дифференциальную схему реверсивного магнитного усилителя
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              а)                            б)                          в)                           г)

44. Какую математическую операцию необходимо произвести для определения коэффициента усиления многокаскадного усилителя?

а) сложение

б) вычитание

в) умножение

г) деление

45. Какую математическую операцию необходимо произвести для определения общей постоянной времени многокаскадного усилителя

а) сложение

б) вычитание

в) умножение

г) деление

46. Для чего МУ охватывают сильной ООС

а) для повышения быстродействия

б) для повышения точности работы

в) для повышения стабильности

г) для повышения чувствительности

47. Укажите достоинства быстродействующих МУ

а) дешевизна

б) наличие фиксированной задержки

в) малые габариты 

г) малый вес

48. В какой схеме возможен феррорезонанс напряжения?

[image: image59.jpg]]
T
¥
£




                а)                    б)                     в)                  г) 

49. Указать характеристику работоспособной схемы феррорезонансного стабилизатора с последовательным контуром
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а)              б)              в)                г)

50. Какую форму кривой имеет характеристика бесконтактного магнитного реле? 

а) П - образную

б) Т - образную

в) Ш - образную

г) S – образную

51. Укажите схему клапанного электромагнита
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              а)                        б)                              в)                         г)

52. Укажите схему электромагнитной муфты со связью через магнитное поле 
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  а)                          б)                       в)                           г)

51. Выберите правильное время работы ферропорошковой муфты без смены наполнителя

а) 50...250 ч

б) 200...300 ч

в) 400...500 ч

г) 600...700 ч

52. Какая система поддерживает заданные значения регулируемой системы на постоянном уровне

а) система программного регулирования

б) следящая система


в) система стабилизации

г) система оптимального управления

53. Признаком, определяющим принцип построения систем автоматического регулирования является наличие 

Ответ: обратной связи

54. Укажите систему дистанционной передачи угла шагового действия
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55. Укажите схему индукционной передачи
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56. Укажите разомкнутую систему программного управления 
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57. Укажите схему измерителя деформации тела


[image: image81.png]




 EMBED PBrush [image: image82.png]¢

1

ar





                      а)                                   б)


[image: image83.png]


      [image: image84.png]



                  в)                                          г

58. Статизм разомкнутой астатической системы равен

Ответ: 0

59. Укажите формулу статизма регулирования 

а) Xmax 

б) (Xmax- Xm)/Хmin 

в) Xmax / Xmin
г) Xmin
60. Укажите название момента, развиваемого системой на валу приемника при его рассогласовании с датчиком на 1°

а) максимальный динамический синхронизирующий момент

б) максимальный статический синхронизирующий момент

в) удельный синхронизирующий момент

г) минимальный динамический синхронизирующий момент

61. На чем основан принцип действия измерителя газоанализатора?

а) на изменении теплопроводимости газа

б) на изменении сопротивления датчика при измерении

в) на зависимости термо-ЭДС от разности температур

г) на изменении емкости датчика при измерении

62. Радиационный пирометр служит для определения

Ответ: температуры тела

63. Укажите схему автоматического потенциометра
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64. На какие системы делится балансные автоматические измерительные системы?

а) периодического балансирования

б) замкнутые и разомкнутые

в) следящие и сопровождения

г) непрерывного балансирования

65. Установите попарное соответствие автоматических измерительных систем (АИС) и их схем

	АИС
	
	Схема АИС

	1.
	Радиационный пирометр
	
	А
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	2.
	Газоанализатор
	
	Б
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	3.
	Измеритель деформации тела
	
	В
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	4.
	Автоматический потенциометр
	
	Г
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	5
	Автоматический мост
	
	Д
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Ответ: 

66. Укажите функциональную схему балансного преобразователя счетного типа
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                 в)                                             г)

67. Для записи на бумажную ленту положения рабочего механизма предназначена система

Ответ: периодического балансирования

68. Установите попарное соответствие автоматических измерительных систем (АИС) с цифровым отсчетом и их схем

	АИС
	
	Схема АИС

	1.
	Небалансный

преобразователь в код


	
	А
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	2.
	Балансный 

преобразователь счетного типа


	
	Б
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	3.
	АИС поразрядного уравновешивания


	
	В
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	4.
	АИС следящего уравновешивания


	
	Г
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	5
	АИС ступенчатого уравновешивания
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Ответ: 

69. Восстановите последовательность преобразования в автоматических измерительных системах (АИС) поразрядного уравновешивания

	А
	Подача сигнала с генератора импульсов

	Б
	Поступление сигнала на распределитель импульсов

	В
	Поступление сигнала на триггеры регистра памяти

	Г
	Поступление сигнала на цифроаналоговый преобразователь

	Д
	Поступление сигнала на аналоговое сравнивающее устройство

	Е
	Сброс сигнала по шине «много»


Ответ: 

70. Процесс перехода от непрерывных значений в дискретные называется

Ответ: квантованием

Часть B
1. Как называется связь, которая вводится для изменения динамических свойств элементов или узлов периферийных устройств? 

   Ответ: 

2. Какой тензометрический датчик можно получить методом фототравления? 

Ответ: 

3. Как называется последовательное соединение нескольких термопар? 

Ответ: 

4. Что является чувствительным элементом в ультразвуковом преобразователе, если он  применяется в качестве образцового?
Ответ: 

5. Какая настройка контактов поляризованного реле имеет в своем устройстве пружину?

Ответ: 

6. Какую форму имеют магниты клапанного электромагнита?
Ответ: 

7. К каким муфтам относятся гистерезисные муфты?

Ответ: 

8. Какие сердечники применяются для высокочувствительных магнитных усилителей?

Ответ: 

9. Какое соединение усилителей называется каскадным

Ответ: 

10. С какой целью в реверсивном МУ включены два одинаковых нереверсивных магнитных усилителя?

Ответ: 

11. Сколько исполнительных цепей имеет бесконтактное магнитное реле? 

Ответ: 

12.  Какая система воспроизводит с той или иной степенью точности изменения входной величины

Ответ: 

13. Как называются станки, если в качестве программы принимается математическая зависимость?

Ответ: 

14. Как называются машины, входящие в системы. обладающие свойствами самосинхронизации?

Ответ: 

15.  При каком расчете следящих систем производится определение качественных показателей переходного процесса и выбор корректирующих устройств 

Ответ: 

16. Какие АИС основаны на непосредственном (без уравновешивания) измерении выходной величины датчика?

Ответ: 

17. Под воздействием чего происходит изменение уравновешивающего сопротивления в электрических самобалансирующихся бесконтактных мостах?
Ответ: 

18. Как формируется значение компенсирующей величины UК в цифровых АИС при переходе поразрядного уравновешивания в развертывающее?
Ответ: 
Часть C
1.  Определить сопротивление потенциометрического датчика, если сопротивление нагрузки составляет Rн=4000Ом, а максимальная погрешность δmах = 2,0%

2. Определить индуктивность индуктивного датчика в зависимости от величины воздушных зазоров: δ1 = 0,2 мм, δ2 = 0,4 мм, δ3 = 0,8 мм и построить характеристику L = f(δ), если площадь поперечного сечения магнитопровода датчика Sм =  50 мм2, а число витков обмотки  n = 15000

3. Определить емкость плоскопараллельного датчика с воздушным диэлектриком (= 1 и чувствительности датчика Sд при смещении (=0,2 мм, если площадь пластин S = 40 мм2,  а начальный зазор d = 1,4 мм

4. Определить величины магнитного потока и магнитной индукции, необходимые для расчета параметров электромагнитного реле, если намагничивающая сила F = 60 Н, диаметр катушки D = 20мм, длина воздушного зазора δ = 15 мм

5. Определить влияние увеличения частоты питания на изменение величины добротности D и постоянной времени Tу магнитного усилителя, если КПД  ( = 1, коэффициент усиления по мощности  kР  = 100,  частота f1 = 50 Гц, частота f2 = 1000 Гц.

6. Определить мощности нагрузки и управления, коэффициент усиления по мощности магнитного усилителя, если токи нагрузки и управления соответственно равны Iн = 5 мА, Iу = 0,2 мА, сопротивления нагрузки и управления Rн = 600 Ом, Rу = 500 Ом
7. Определить коэффициенты усиления по напряжению операционного усилителя (ОУ) цифроаналогового преобразователя для двоичных кодовых комбинаций 0010, 1101, если сопротивление резистивной схемы R1 = 200 кОм; R2 = 100 кОм; R3 = 50 кОм; R4 = 25 кОм, резистор обратной связи ОУ R0 = 13,3 кОм.

4. Критерии по выставлению баллов
	Определение количества тестовых вопросов (заданий)

	Количество часов учебной дисциплины согласно учебному плану
	Всего
	Часть А
	Часть В
	Часть С

	86 – 100
	138
	100
	28
	10


	Сводная таблица с критериями баллов

	Части
	Баллы

	А
	40

	B
	40

	C
	20

	Итого (макс. баллы)
	100


	Критерии оценок

	Баллы
	Оценки

	86-100
	5

	71-85
	4

	49-70
	3

	Менее 48 баллов
	перезачет


Время выполнения тестовых заданий: 60 минут астрономического времени. 
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