Аннотация рабочей программы учебной дисциплины

	Элементы и узлы периферийных устройств компьютерных систем


название учебной дисциплины

 1. Область применения программы 
Рабочая программа учебной дисциплины является частью программы подготовки специалистов среднего звена в соответствии с ФГОС СПО 09.02.01 Компьютерные системы и комплексы, входящей в укрупненную группу специальностей 09.00.00 Информатика и вычислительная техника. 
Рабочая программа составляется для очной, заочной, заочной с элементами дистанционных образовательных технологий формам обучения.

 2. Место дисциплины в структуре основной профессиональной образовательной программы

Дисциплина входит в состав дисциплин общепрофессионального цикла.

3. Цели и задачи дисциплины – требования к результатам освоения дисциплины: 

В результате освоения вариативной части дисциплины обучающийся должен уметь:

 - строить расчётные схемы, составлять уравнение равновесия;

 - определять виды движения элементов конструкций;

 - рассчитывать элементы конструкций на прочность, жесткость при различных видах нагружений;

 - рассчитывать соединения деталей и элементов конструкций механизмов;
 - различать схемы элементов и узлов периферийных устройств компьютерных систем; 

 - строить характеристики элементов и узлов периферийных устройств;

- различать схемы устройств и систем автоматики; 

 - строить характеристики устройств автоматики;

 - рассчитывать основные параметры устройств и систем автоматики.
 - рассчитывать основные параметры элементов и узлов периферийных устройств.

В результате освоения вариативной части дисциплины обучающийся должен знать:

 - законы механического движения и равновесия;
- конструктивные разновидности, схемные решения, основные характеристики и 

параметры устройств автоматики; 
 - принцип действия устройств и систем автоматики. 
 - методы расчёта элементов конструкции на прочность жесткость, усталость при различных видах нагрузки;

 - методы механических испытаний материалов;

 - справочный материал по выбору материалов и нормативов, обеспечивающих работоспособность, надёжность, долговечность конструкций;

 - конструктивные разновидности, схемные решения, основные характеристики и параметры элементов и узлов периферийных устройств;

 - принцип действия элементов и узлов периферийных устройств. 

4. Рекомендуемое количество часов на освоение программы дисциплины: 

Максимальная учебная нагрузка обучающегося 203 часа, в том числе:

- обязательная аудиторная учебная нагрузка обучающегося 138 часов;

- самостоятельная работа обучающегося 65 часов.

5. Содержание дисциплины
Раздел 1. Элементы периферийных устройств компьютерных систем
Тема 1.1. Статика. Основные понятия и аксиомы статики 

Тема 1.2. Плоская система сходящихся сил
Тема 1.3. Пара сил и момент силы относительно точки. Плоская система произвольно расположенных сил.
Тема 1.4. Основные понятия кинематики. Кинематика точки тела и твердого тела. Сложное движение твердого тела.
Тема 1.5. Динамика. Основные понятия и аксиомы динамики. Движение материальной точки. Силы инерции. Работа и мощность.
Тема 1.6. Деформации упругие и пластические. Силы внешние и внутренние. Метод сечения.
Тема 1.7. Растяжение и сжатие.
Тема 1.8. Кручение
Тема 1.9. Изгиб

Тема 1.10. Основные понятия и определения
Тема 1.11. Соединение деталей

Тема 1.12. Передачи вращательного движения. Фрикционные передачи. Передачи с гибкой связью.
Тема 1.13 Зубчатые передачи
Тема 1.14 Червячные передачи
Раздел 2. Узлы периферийных устройств компьютерных систем
Тема 2.1. Классификация, их характеристики
Тема 2.2. Контактные, потенциометрические  и термоэлектрические датчики
Тема 2.3. Индуктивные, магнитоупругие и индукционные датчики
Тема 2.4. Тензометрические, емкостные, пьезоэлектрические, ультразвуковые, акустические и струнные датчики

Тема 2.5. Электромагнитное реле постоянного и переменного тока

Тема 2.6. Специальные виды реле. Контакторы и магнитные пускатели
Тема 2.7. Исполнительные устройства автоматики

Тема 2.8. Магнитные усилители (МУ)

Тема 2.9. Бесконтактные магнитные реле  (БМР) и феррорезонансные стабилизаторы

Тема 2.10. Синтез узлов периферийных устройств
Тема 2.11. Автоматические измерительные устройства
